Elektro-magnetische Winkelcodierer
Modellreihe RBM 36

RBM 10978 DD

04 / 2002

m Berihrungsloses, verschleil3freies
Sensorsystem

m Kompakte Miniatur-Ausfiihrung fir den
Maschinen- und Gerétebau

MeRbereich: 360° <)

Aufldsung: 9 Bit

Betriebsspannung: + 20 bis + 26 VDC
Ausgabecode: Binar

Schnittstellen:
Parallel (Open Collector, Push pull)
oder SS/

m Schutzart: IP 64/ IP 67

Aufbau

Flansch und Gehause aus Aluminium - Getrennt zu lagernde
Magnetnabe (Nord- und Sudpol) aus nichtrostendem Stahl
zur Aufnahme von Wellen mit Durchmessern von 4 bis
10 mm - Erfassung der Winkelposition mittels Hallsensor, der
zusammen mit der Signalverarbeitung in einem ASIC integriert
ist. Keine bewegten Teile im Gehauseinneren.

Elektrische Daten

m Ausgabecode: Binar
m Max. Auflésung: 512 Schritte / 360°% (9 Bit)
m MelRschrittabweichung:  + 1 LSB (bei 9 Bit)
m Reproduzierbarkeit: < 0,1 LSB (bei 9 Bit)
m  Ausgang parallel: A = Open Collektor
D = Push pull
m Latch-Enable?: aktiv high

U, =+12 bis +26 VDC

Differential Datenausgang

nach RS 422/485

Output driver: e.g. LTC 490

Output level: 5V

Differential Dateneingang

(Optokoppler)

nach RS 422/485

m Codeverlauf: CWw *

m Betriebsspannung: +20 bis +26 VDC

m Betriebsstrom: 30 mA typ. / 40 mA max. (SSI,
open collector), 150 mA typ. /
200 mA max. (Push-pull)

D Nur bei paralleler Schnittstelle

® Ausgang seriell SSI:

m Takteingang SSI:

Mechanische Daten

® Magnetnabe fur 6 mm
Wellendurchmesser: (4, 8 und 10 mm optional)
m Betriebsdrehzahl : 10.000 min-! max.

m Masse: ca. 115 g mit Nabe
m Kabelausgang: radial
Umgebungsdaten

m  Arbeitstemperaturbereich: - 20° C bis + 85° C

m Lagertemperaturbereich: - 25° C bis + 100° C
m Widerstandsfahigkeit (DIN IEC 68):
O gegen Schock: 2000 m/s?; 11 ms
O gegen Vibration: 10 Hz ... 2000 Hz ; 500 m/s?

m Schutzart (DIN 40 050):  Flanschseite IP 67

Gehauseseite IP 64

* CW steigender Code, wenn Magnetnabe sich im Uhrzeigersinn
bewegt (Blickrichtung auf Flansch)

Schnittstelle parallel
Prinzipschaltbild

H vdd b+ Vg
1 1
1 . 1
i ¢ Rih :
1
| MAGNET |
[©B1 1
i Sine FoB2 I
I > FoBs 1
HALL N\ Y-
| SENSOR INTERPOLATOR DRIVERS 58— output
| Cosine / 353 E
1 [°Bs
1 1
i J_Vss i
i | _latch
—
[ vt ) 1 enable
| !'lnput: Latch Enable ! H
M active "high" !
i |
[ 1

1
0g0<0,4V 1
ogl=12-26VDC !

gl

-Vs(0V)

Timing-Diagramm
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Schnittstelle parallel
Output D - Push pull

Vout Output D specification
I max. =10 mA
Logl =V, -3V

LogOmax. =2V

Schnittstelle SS/

Die im Winkelcodierer vorliegende absolute Winkelinformation
wird in eine serielle Information umgeformt und synchron zu
einem Takt an eine Empfangselektronik Gibertragen. Wesent-
liche Vorteile sind die geringe Anzahlvon Datenleitungen und

eine sehr hohe Stérsicherheit (Druckschrift SSI 10630).

Profil
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9 significant data bits

complete data word = 13 bit

m Monoflopzeit: 25+ 10 ps

m Taktfrequenz: <1 MHz
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Elektro-magnetische Winkelcodierer RBM 36

Bestellbezeichnungen
Gehéause mit Flansch und Magnetnabe

RBM36-06- 512 R K1 E 01

Elektrische und / oder
mechanische Varianten *

A = Open Collector
D = Push pull
E = SS/(nach RS 422/485)

Elektrische Anschlisse
KO = Kabel (1m)

K1 = Kabel (1m) mit
Stecker DE 9 P (SSI)

K2 = Kabel (1m) mit
Stecker DA 15 P (parallel)

R = Binar

Schritte / 360° ¥
64 bis 512

Modell RBM 36

@ 6 mm in der Magnetnabe
(Option: 4, 8 oder 10 mm)

* Die Grundausfiihrungen laut Datenblatt tragen die
Nummer 01. Abweichungen werden mit einer Varianten-
Nummer gekennzeichnet und werkseitig dokumentiert.

Elektrische Anschliisse
m Modell RBM 36 mit paralleler Schnittstelle:

K2 = geschirmtes Kabel 1 m lang mit
D-Subminiatur-Stecker DA 15 P,
mit Kunststoffhaube

m Modell RBM 36 mit serieller Schnittstelle

K1 = geschirmtes Kabel 1 m lang mit
D-Subminiatur-Stecker DE 9 P,
mit Kunststoffhaube

Gegenstecker gehéren nicht zum Lieferumfang

SSI:



TVVIK] Elektro-magnetische Winkelcodierer RBM 36
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o @ Montagehinweise
5’/‘ Positionstoleranzen
Q C >x fur Magnetnabe:

B Hohenversatz: <1+0,1 mm
B Axialversatz: <0,1 mm (D)

Bitte beachten:

Magnetnaben mit einem Innendurchmesser von 6 mm Befestigungsklammern der Serie KL 66

gehdren zum Lieferumfang. Naben mit den Durchmes- O Teilkreisdurchmesser © 51 *%5 mm
sern 4, 8 oder 10 mm sind bei Mengen bis 24 Stick O Material: Ms vernickelt
zusatzlich zu bestellen (z.B.: Bestell-Nr. RBM-N08). O Erforderliche Schrauben: M4 Senkkopf mit

. (jeweils 3 Stiick erforderlich) Innensechskant
Ab 25 Stiick gehoren diese Naben anstelle der Naben DIN 7991
RBM-NO6 zum Lieferumfang. Eine getrennte Bestel-
lung ist nicht erforderlich. Senkung 87

DIN 74 Bm4 3

[

RBM 36 mit paralleler Schnittstelle

Um eine ausreichende Warmeabfuhr aus dem Ge-
hause sicherzustellen, ist die Flanschseite auf einer
Metallflache zu befestigen.
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Schnittstelle parallel

Kabelfarben und Steckerbelegung:

Elektro-magnetische Winkelcodierer RBM 36

Winkelcodierer /Absolute Encoder

RBM 36 - 06 - 512 R K2 A01,
RBM 36 - 06 - 512 R K2 D01

Kontakt-Nr Belegt mit ... Connected to ...
Pin No. Farbe/ Colour
1 Abschirmung Shield
2 weiss/ white Bit9 (MSB) Bit 9 (MSB)
3 braun/ brown Bit 8 Bit 8
4 grun/ green Bit 7 Bit7
5 gelb/ yellow Bit 6 Bit 6
6 grau/ grey Bit5 Bit 5
7 rosa/ pink Bit 4 Bit4
8 rot/ red +Ug =24 Volt (20 - 26 Volt) +Vg= 24 VDC (20 - 26 VDC)1
lo <40 mA (typ. lo =30 mA) lo <40 mA (typ. lo =30 mA)
9 schwarz/ black Bit 3 Bit 3
10 violett/ violet Bit 2 Bit2
11 grau-rosa/ grey-pink Bit 1 (LSB) Bit1 (LSB)
12 Kontakt nicht belegt pin not connected
13 Kontakt nicht belegt pin not connected
14 rot-blau/ red-blue Latch Enable (high aktiv) Latch Enable (high active)
15 blau/ blue -Ug =0 Volt -Vg = 0vDC

1
) Open collector - Ausgang / Open collector output

Schnittstelle SSI

Kabelfarben und Steckerbelegung:

Winkelcodierer /Absolute Encoder RBM 36 - 06 - 512 R K1 EO1

Kontakt-Nr Belegt mit ... Connected to ...
Pin No Farbe/ Colour

1 Abschirmung Shield

2 weiss/ white TAKT IN + CLOCK IN +

3 braun/ brown TAKT IN - CLOCK IN - "
Differential-Takteingang flir Differential clock input for peripheral
Datentreiber geméal RS 422/ 485 driver RS 422/ 485 standard

4 nicht angeschlossen not connected

5 rot/ red +Ug = 24 Volt (20 - 26 Volt) + Vg = 24 VDC (20 - 26 VDC)
lo <40 mA (typ. lo = 30 mA) lo <40 mA (typ. lo =30 mA)

6 griin/ green DATA OUT + DATA OUT +’

7 gelb/ yellow DATA OUT - DATA ouUT -”
Differential Datentreiber gemaf Differential data driver
RS 422/ 485 to RS 422/ 485 standard
nicht angeschlossen not connected

9 blau/ blue - UB =0 Volt - VS = 0VDC

b Use twisted pair cable for clock and data lines / Fiir Takt- und Datenleitungen paarweise verdrillte Kabel verwenden

In Vorbereitung:
RAM 36 mit analoger Schnittstelle
(0(4) - 20 mA oder 0 - 10 VDC).
Anfrage erbeten !



