Elektro-magnetische Winkelsensoren RAM 36 RAM 11091 CD

Kalibrierte analoge Ausgangssignale 02 / 2003

m Beriuhrungsloses, verschleil3freies
Sensorsystem

m Kompakte Miniatur-Ausfihrung fur den
Maschinen- und Geratebau

Kleinster MeRRbereich: 0 bis 90° &
Grofter MelRbereich: 0 bis 360° &

B Ausgangssignale: 0 bis 20 mA, 4 bis 20 mA,
0 bis 10 VDC, + 10 VDC

=

m Schutzart: IP 64 /1P 67
. Prinzipschaltbild g—“ *+Vs
i ' 10V
Aufbau i Hall - Sensor § S i
Flansch und Geh&use aus Aluminium - Getrennt zu lagernde i 2 S |
Magnetnabe aus nichtrostendem Stahl zur Aufnahme von | . .- < § +— 0 bis 10 V
Wellen mit Durchmessern von 4 bis 10 mm - Erfassung der i m | zg L | < | i
Winkelposition mittels Hallsensor, der zusammen mit der i Il \"' 8 g a % i b
Signalverarbeitung in einem ASIC integriert ist. Die parallel : L QE = {4bis20mA
vorliegende Information tiber den Winkel (max. 9 Bit bei 360°) i P 2 i
wird uber einen D/A - Converter in ein Kalibriertes analoges E o ! .0 bis 20 mA
Ausgangssignal gewandelt. - Es sind keine bewegten Teile im | |
Geh&useinneren. e ——-Vs(0V)
Elektrische Daten Bestellbezeichnungen
® Ausgange: A: 0bis 20 mA, C: 0 bis 10 VDC Gehéause mit Flansch und Magnetnabe
B: 4 bis 20 mA, D: +10VDC
m Linearitat: <+1% RAM36-06 - 360 KIW A 01 .
m Temperaturdrift: 0,02 %/K typ. [ Elektrische und / oder
m Signalverlauf: CW*/ COW* mechanische Varianten ***
m Betriebsspannung _ Ausgénge: A, B, C oder D
Ausgéange A, B, C: 24 bis 30 VDC _
Ausgang D: +13 bis £16 VDC Signalverlauf
m Betriebsstrom: 50 mA typ. / 70 mA max. w=Cw C=CCw
* CW steigendes Signal, wenn Magnetnabe sich im Uhrzeigersinn L Elektrischer Anschl_uB
bewegt (Blickrichtung auf Flansch) K1 = Kabel (1m) mit
Stecker DE 9 P
m Stromausgange A und B: Genauigkeit (Anfang / Ende)
90/ 180/ 360° ¥
0 mA + 150 pA typ./ + 250 pA max.
4 MA £ 150 pA typ./ + 250 pA max. @ 6 mm in der Magnetnabe

20 mA + 150 pA typ./ £ 250 pA max.
m Lastwiderstand (Burde): 0-500 Q (U, =20 - 30 VDC)
0-1kQ (U,=24-30VDC) Modell RAM 36

®m Spannungsausgang C**: Genauigkeit (Anfang / Ende) ***Die Grundausfithrungen laut Datenblatt tragen die Nummer
0V 100V . » 200 mv ma
10 V + 100 mV typ./ + 200 mV max. 9 '

m Ausgangsstrom: max. 5 mA (bei Last = 2 kQ) Umgebungsdaten
(U, = 24 bis 30 VDC) m Verhalten bei Magnetfeldern in allen 3 Achsen:
Bis mindestens 0,1 Tesla ohne Beeinflussung

m Arbeitstemperaturbereich: - 20° C bis + 85° C

(Option: 4, 8 oder 10 mm)

** Werte fur Ausgang D entsprechend

) B |agertemperaturbereich: - 20° C bis + 60° C
Mechanische Daten m Widerstandsfahigkeit (DIN IEC 68):
® Magnetnabe fir 6 mm O gegen Schock: 2000 m/s?; 11 ms
Wellendurchmesser: (4, 8 und 10 mm optional) O gegen Vibration: 10 Hz ... 2000 Hz ; 500 m/s?
® Betriebsdrehzahl: 10.000 min 1 max. m Schutzart (DIN 40 050):  Flanschseite IP 67
m Masse: ca. 115 g mit Nabe Gehauseseite IP 64
m Kabelausgang: radial

(Mit zuséatzlichem Verguss des Gehéauses IP 68)
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1 Geschirmtes Kabel 1 m lang mit
7 | ‘ ca. g5 D-Subminiatur-Stecker DE 9 P,
‘ ‘ mit Kunststoffhaube. Gegenstecker

. .. gehoren nicht zum Lieferumfang
Positionstoleranzen fir Magnetnabe:

-
B Hohenversatz: 1+ 0,1 mm 3
B Axialversatz: <0,1 mm (D) Befestigungsklammern der Serie KL66-2
O Teilkreisdurchmesser: 51 *%mm

Bitte beachten: O Material: Ms vernickelt
Magnetnaben mit einem Innendurchmesser von 6 mm = '_Erfo_rder“?he SChra_Uben: M4 Senklopt mit

. . . (jeweils 3 Stiick erforderlich) Innensechskant
gehdren zum Lieferumfang. Naben mit den Durchmes- DIN 7991
sern 4, 8 oder 10 mm sind bei Mengen bis 24 Stick 5o
zusatzlich zu bestellen (z.B.: Bestell-Nr. RBM-NO08). Senkung - ;G*'
Ab 25 Stiick gehoéren diese Naben anstelle der DIN 74 Bma — :
Naben RBM-N06 zum Lieferumfang. Eine getrennte ol o 3# -
Bestellung ist nicht erforderlich. < s ’

N

Als Sonderausfiihrung sind die Winkelcodierer mit

vergossenem Gehause in der Schutzart IP68 lieferbar.

Kabelfarben und Steckerbelegung: Winkelsensor /Absolute sensor RAM 36 ... A01, BO1, C01

Kontakt-Nr.: Belegt mit ... Connected to ...
Pin No.:
1 Abschirmung Shield
2 nicht belegt not connected
3 IA=0(4) ...20 mA, Ua=0...10VDC lo=0(4)...20 mA, Uo=0... 10 VDC
4 nicht belegt not connected
5 + Us = 24 Volt +Vs = 24VDC
6 nicht belegt not connected
7 nicht belegt not connected
8 nicht belegt not connected
9 - Us =0 Volt (GND) / -Vs= 0VDC (GND) /
Analoges Bezugspotential Analog common

Kabelfarben und Steckerbelegung: Winkelsensor /Absolute sensor RAM 36 ... DO1

Kontakt-Nr.: Belegt mit ... Connected to ...
Pin No.:

1 Abschirmung Shield
2 nicht belegt not connected
3 Ua=-10VDC...0...+10VDC Uo=-10VDC ...0...10VDC
4 nicht belegt not connected
5 +Us = +13 bis +16 Volt +Vs = +13to +16 VDC
6 - Us = -13 bis -16 Volt +Vs = -13to -16 VDC
7 nicht belegt not connected
8 nicht belegt not connected
9 GND =0 Volt / GND =0 VDC/

Analoges Bezugspotential Analog common




