Elektro - magnetische Impulsgeber
Modellreihe GIM 900
Digital- und/oder Analogausgang

GIM 10542 AD

08 /96

m Verschleil3freie Feldplattenabtastung

m Kompakte, robuste Ausfiihrung
fur rauhen Betrieb

B Maximal 10680 Impulse/Umdrehung

m Uber 1500 verschiedene Impulszahlen
lieferbar

B Zusatzlich Analogausgang : 0 bis + 20 mA,
0 bis 20 mA oder 4 bis 20 mA

m KurzschluR3feste Ausgéange fur 5V und 24 V
m Schutzart IP 65

Elektrische Arbeitsweise

Der Magnetflufd durch zwei Feldplatten wird durch eine Impuls-
scheibe in Form eines Zahnrades veréndert. Dadurch werden
zwei sinusformige, um 90° versetzte Spannungssignale er-
zeugt, die anschlieRend verstéarkt und getriggert werden. Die
Teilung der Impulsscheibe wird durch die hochintegrierte
Elektronik bis zum Zehnfachen erhéht. Eine externe Verdop-
pelung der Signale durch die Auswertung der fallenden und
steigenden Flanken ist moglich. Weitere Einzelheiten enthalt
die folgende Tabelle.

Signalformen und elektrische Daten

Mechanischer Aufbau

Flansch aus Aluminiumdruckguf3 mit galvanisch vernickel-
ter Oberflache. Geh&ause aus schlag- und temperaturfestem,
glasfaserverstarktem Kunststoff (K 224 vg 4542).

Durch O-Ring gedichtet. Welle aus Edelstahl in zwei durch
einen Nilosring gedichteten Kugellagern gelagert. Impuls-
scheibe aus Stahl mit der Welle durch Pressung verbunden.
Elektrischer Anschluf? Uber Stecker oder Kabel. Zuséatzlicher
Feuchtigkeits- und Vibrationsschutz fiir besonders rauhen
Einsatz mdglich. Die drei verschiedenen Bauformen sind auf
Seite 4 dargestellt.

Bezeichnung > vV T X U
Signalform S % % _l—wl_l_ _I—U_l—rl_l_
. . g
Impulse je Umdrehung 10 pis 10680 -
Externe Vervierfachung méglich.

Betriebsspannungsbereich Ug 10 bis 35 VDC 5VDC £ 5% 10 bis 35 VDC | 10 bis 35 VVDC
Signalpegel U, 10 bis 35 VDC 5vDC Y 10 bis 35 VDC 5vDC Y
Signalstrom 1, (s. Kennlinien Seite 2) 100 mA
Max. Impulsfrequenz 200 kHz
Flankenabstand bei 200 kHz >0,6 us
Tastverhaltnis 1:11+15%
Phasenversatz 90° + 25°

BeiUg = 10 bis 35VvDC : < 1,3W
Leistungsaufnahme bei R, = ©0 BeiUs = 5VDC : < 1.0W
Nullimpuls zusatzlich Option N
Analogausgang Optionen A, B oder C (siehe Seite 3)

1) RS 422 und RS 485 kompatibel.
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A Elektro-magnetische Impulsgeber GIM 900

Standard-Impulszahlen Bestellbezeichnungen
50 60 9o 100] 120 125 150 180 GIM9 0 0 A V N 1000
200 250] 256 300] 360] 400] 500 512 L Impulse / Umdrehung
600 720 750 800| 900| 1000 1024] 1200

1250| 1500| 1800| 2000( 2048 2500| 3000/ 3500 Nullsignal : (optional)

3600/ 4000 4096| 5000] 6000( 7000| 7200( 8000 Signalform : V, T, X oder U
8192| 9000 10000

Stromausgang *

AuRer den Standard-Impulszahlen sind 1482 weitere Sonder- A, BoderC (optional)
Impulszahlen zwischen 10 und 10680 lieferbar und in der
Tabelle GIM 10545 enthalten. (Bei Bedarf bitte anfordern.)

Elektrischer Anschlufd :

1 = axialer Stecker

Ausgangskennlinien | , <100 mA 2= rac_ilaler Stecker
(bei den Signalformen U/fJN bezogen auf U, = 5V) 3 = axiales Kabel, 1m lang
¢ 9 AT 4 = radiales Kabel, 1m lang
5 = axiales Kabel, 5m lang
UA 6 = radiales Kabel, 5m lang

Wellendurchmesser :

1=12mm 3= 8mm
2 =10 mm 4 = 6 mm

Modellreihe GIM 900,

|
\ v Gehause g 90
e ‘ T=25C | X * Nenndrehzahl ist getrennt anzugeben
5V Vv
3V | X Optionen (neben der Bestellbezeichnung anzugeben)
~
Low Pegel | T m WF : Welle mit Nut und Scheibenfeder (DIN 6888)
1V | U

Zusatzliche Schutzmafl3nahmen
0 10 30 100mA " fur rauhe Einsatzbedingungen
m SL : Schutz der Elektronik-Bauteile gegen Feuchtigkeit

B SM : Schutz der Elektronik-Bauteile
gegen Stofd und Vibration

B LM :SchutzmalRnahmen SL und SM in Kombination

Mechanische Daten

m Betriebsdrehzahl max.: 10000 min
B Tragheitsmoment
des Rotors : < 700 gcm?
m Betriebsdrehmoment : <3 Ncm .
m Anlaufdrehmoment : <5 Ncm Zulassige Kabellangen
m Zul. Wellenbelastung zwischen Impulsgeber und nachgeschalteter Elektronik.
O axial / radial 200 N ( Richtwerte fur Kabel LiYCY 6 (10) x 0,25 mm?)
m Lagerlebensdauer* : 2 x 10 ° Umdr.
m Masse : ~0,7 kg
* Bei maximaler Lagerbelastung. Bei geringerer Belastung T, TN; U, UN : UA= 5VDC
sind hohere Werte zuléssig. f [kHz] 5 10 20 50 100 200
L. [m] >200 >200 >200 >200 145 72
Umgebungsdaten
B Arbeitstemperaturbereich : - 20°C bis + 80°C V, VN U,=20VDC
B |agertemperaturbereich : - 40°C bis + 105°C f  [kHz] 5 10 20 50 100 200
®m Widerstandsfahigkeit 1000 m/s? ; Dauer 11 ms L. [m] >200 >200 >200 80 40 20
gegen Schock : (DIN IEC 68)
m \Widerstandsfahigkeit 10 bis 2000 Hz ; 100 m/s?
gegen Vibration : (DIN IEC 68) X, XN : uU,=20VDC
m |solationsfestigkeit : Ri> 1 MQ ,bei 500V f  [kHz] 5 10 20 50 100 200
(DIN 57660 Teil 500/8.8.2) L. [m] >200 200 100 40 20 10
B Schutzart : IP 65 (DIN 40 050)
B Zusatzlicher Schutz : Siehe "Optionen"
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Elektrische Anschliisse

GIM 901 und 902 6-poliger Stecker

Bezugsmasse ® |~ Ug=+10...35VDC

v VN
oF 1. Spur J"'I_I— J"'I_I_L
oF 2. Spur | L |
N : .
Rect;tslauf

Analogausgang A, B oder C (optional)
Ansicht auf Stecker am Impulsgeber

GIM 901 und 902 12-poliger Stecker

—®|X,U Ug=10..35VDC
Bezugsmasse olt Ug = +5VDC+ 5 %
T TN
X XN
U UN
1.Spur | LLIL|{LLIL
1.Spur | LILI |-
2.Spur | _ILI |11
2.Spur ||
N T n
N.
Rechtslauf

+Ug -Fihler (nur bei T und TN)
Analogausgang A, B oder C (optional) an Kontakt 7
Ansicht auf Stecker am Impulsgeber

Elektro-magnetischer Impulsgeber GIM 900

GIM 903 und 904 6-adriges Kabel

geb—0 + Ug= +10...35 VDC
Bezugsmasse grin—o[ BT T
\'} VN
braun—1. Spur | TLI™ | I7LIL
2 weiB—2. Spur | ML | _L—
/ grau—]|N n
Abschirmung Rechtslauf
rosa — Analogausgang A, B oder C
(optional)

GIM 903 und 904 10-adriges Kabel

rot —@}x,u Ug =10..35VDC

Bezugsmasse/ — blau—O| T Ug =+5VDC+5%
T,UX TN, UN, XN

weiB—{1. Spur IS Epe g

braun —]|1. Spur T pHpl N

rosa—2.Spur| _r

N~ schwarz |7 Spur S =S

\\ violett —|N. : I

Abschirmung gelb —|N. =
grau Rechtslauf

+Ug -Fihler (nur bei T und TN)
grin — Analogausgang A, B oder C (optional)

Drehzahlproportionaler analoger Stromausgang

Durch interne Integration der Impulsfrequenz (Frequenz-
Strom-Wandler) wird ein drehzahlproportionaler (und ggf.
drehrichtungsabhéngiger) eingepragter Strom erzeugt. Die
Stroméanderung erfolgt linear zur Drehzahl&nderung und kann
entsprechend dem gewlinschten Drehzahlbereich von
0-20 mA; 4 - 20 mA oder drehrichtungsabhéngig von - 20 mA
bis + 20 mA abgegeben werden. Die hohe Impulszahl von
10.000 Impulsen/Umdr. erlaubt auch bei niedrigen Drehzah-
len (z.B. 0...0,5 U/min) die Erzeugung eines Stromsignals mit
geringem Oberwellenanteil. Die Zusammenhé&nge zwischen
Anstiegs-, Abfall- und Verzégerungszeit sowie Dampfung und
Impulsfrequenz sind aus dem Diagrammen ersichtlich.

Bezeichnung A B C
Signalform \‘/
Ausgang +20mA [0 ..20 mA |4 ... 20 mA
Max. Birdenspannung in V Ug -7V Ug-5V
Max. Burdenwiderstand in Q | 50 Ug -350 50 Ug - 250
Nennstromtoleranz < 1%o
Linearitatsfehler < 1%o
Reproduzierbarkeit 100 %
Temperaturdrift <+ 3 pAl° K
Kleinster Drehzahlbereich _15-10° . -1

h n==""_"" min.
(elektrisch) 0 ... n Imp/U
GroRter Drehzahlbereich _6-10° .1

- n= min.
(elektrisch) 0 ... n Imp/U

T T
% 100 22 | 47 _ 11,0 0,22 ms Anstiegszeit t,
80| 17 3,7 0,8 0,17 ms Verzdgerungszeit t,
a 20 \ \
3 10 ds d, dg d, d, Dampfung d
ANEEANEERN \
K]
< 2
SN EANEAVEEANERN
e}
(o]
0,5
\ \ \ \ t,t, = f(d)
0,3 p=Jdy/J,
01 f=ni/60 [Hz]
10 20 50 100 200 500 1k 2k 5k 10k 20k 50k 100k Hz )
effektive Impulsfrequenz f Bild 1
Bild 1:

Oberwellenanteil des Ausgangsstroms
in Abhangigkeit von der effektiven
Impulsfrequenz und der wahlbaren
Dampfung d, ... d..

Bild 2: ‘
Anstiegszeit t, und = Y
Verzogerungszeit t,, E
bei einer sprunghaften 2!
Anderung der Drehzahl. =
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MafR3e in mm

Elektro-magnetischer Impulsgeber GIM 900

GIM 911 (Standard)
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